
Подводные дроны
Для обучения



Габаритные размеры: …….
Масса: ………………………………..
Видеокамера: …………………..
Датчики: ……………………………

Кабель связи: ……………………
ОС: ………………………………………
Количество деталей: ………

Телеуправляемый подводный робот «Трионикс»

450 х 340 х 140 мм
3,5 кг
720HD
гироскоп, акселерометр, 
термометр и глубиномер
10-30 м
LINUX, фреймворк ROS
160 шт.



Габаритные размеры: …….
Масса: ………………………………..
Видеокамера: …………………..
ОС: ………………………………………
Датчики: ……………………………

Автономный подводный робот «Гуппи»

750 x 96 x 139 мм
5,5 кг
720HD
LINUX, фреймворк ROS
гироскоп, акселерометр, 
термометр, глубины, 
компас



Применение



Применение



Инженерные навыки

Теория корабля

Схемотехника

Программирование

Прототипирование

3D Моделирование



Возможности для развития

Конкурсы проектов

Соревнования

Совместные разработки

Обследование водоёмов



Конкурсы проектов



Соревнования



Обследования водоёмов



trionix-lab.rut.me/un_drones+7 (931) 1024-777Info@trionix-lab.ru


